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Figure 1 – Données étudiées pour l’exercice 1. Il s’agit de 3 images extraites d’un système
de surveillance d’auroroute. Nous savons que t0 < t1 < t2. Vous pouvez donc observer que le
véhicule le plus clair en t0, au dernier plan, est toujours visible en t1 et en t2 où il se retrouve
au premier plan.

Pour cette partie, vous vous appuyez sur les images fournies dans la figure 1. L’objectif
est de proposer des outils permettant le suivi des véhicules afin d’étudier le comportement des
automobilistes : vitesse, trajectoire et autre.

1. Identifier les difficultés de ces images en terme de reconnaissance par similarité ou en terme
de détection et suivi (appariement).



2. Peut on envisager d’utiliser un détecteur de points d’intérêt pour suivre la trajectoire des
véhicules ? C’est-à-dire : peut on obtenir des points d’intérêt sur les véhicules ? Si oui, quel
type de détecteur favoriser ?

3. Imaginons que dès l’apparition d’un véhicule, nous soyons capable de placer une fenêtre
englobante. Peut on imaginer utiliser une approche par corrélation et si oui, comment vous
y prendriez vous ?


